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2 0 Memminaer - IRQ GmbH, Jakob -Mutz-StraBe 7 r 

72280 Dornatetten 

Fadenmessgerat, insbesondere fur instationare Anwendungen 

25 Die Erfindung betriff ein Fadenmessgerat, das ins- 

besondere als Handmessgerat vorgesehen ist. 

J 

Faden verbrauchende Maschinen Ziehen hauf ig von so 
genannten Spulengattern eine Vielzahl einzelner Faden ab, 

3 0 die zu der Maschine laufen. In der Praxis kommt dabei 

gelegentlich der Wunsch auf , die Fadenmenge und/oder die 
Fadengeschwindigkeit der zu der Maschine laufenden Faden 
bestimmen zu konnen. Dazu ist beispielsweise aus der DE- 
OS 2557593 ein Faden-Messgerat bekannt, das als Handmess- 
3 5 gerat aufgebaut und fur Freihandmessungen geeignet ist. 

Dieses Fadenmessgerat weist ein pistolenf ormiges zwei- 
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schenkliges Gehause auf, dessen einer Schenkel als Hand- 
griff ausgebildet ist und dessen anderer Schenkel an sei- 
nem freien Ende einen Padenf anger tragt * Dieser wird 
durch einen schwenkbar gelagerten Hebel gebildet, der an 
seinem freien Ende einen Zapf en mit verdicktem Kopf als 
Fadenleit element tragt. Konzentrisch zu der Drehachse des 
Schwenkhebels ist eine Trommel drehbar gelagert, die mit 
einer Drehzahlmesseinrichtung verbunden ist. Der Schwenk- 
hebel ist xiber einen Zahnstangenantrieb mit einem Betati- 
gungshebel verbunden, der an der Vorderseite des den 
Handgriff bildenden Gehauseteils zuganglich ist. Er kann 
hier gegen die Kraf-fe einer Vorspannf eder auf den Griff zu 
bewegt werden, wodurch der Schwenkhebel eine Schwenkbewe- 
gung urn etwa 180° vollfiihrt. Hatte er zuvor mit seinem 
Fadenleit element einen Faden hintergrif f en, wird der Fa- 
den dadurch an die drehbar gelagerte Trommel angelegt, 
die somit von der Fadenbewegung in Drehung versetzt wird. 
Die Drehzahl der Trommel ist ein MaS fur die Fadenge- 
schwindigkeit . 

\ 

Die Messung der Fadengeschwindigkeit ist fur einige 
Anwendungsf alle ausreichend. Es wird jedoch eine vielsei- 
tigere Verwendung des Fadenmessgerats angestrebt. Genau 
dies ermoglicht die vorliegende Erfindung: 

Das erf indungsgemaiSe Fadenmessgerat ist insbesondere 
fur Freihandmessungen geeignet. Es weist ein Gehause mit 
einem Handgriff und einem daran vorgesehenen Betatigungs- 
organ auf. Aufierdem weist das Fadenmessgerat einen Faden- 
f anger auf, der zwischen einer Fangposition und einer 
Messposition verstellbar beweglich gelagert ist. TJber 
einen Betatigungsmechanismus kann er mittels des Betati- 
gungsorgans zwischen seiner Fangposition und seiner Mess- 
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position hin- und herbewegt werden. AuiSerdem ist. ein Fa- 
denleit element vorgesehen, uber das der Fadenf anger den 
Faden fuhrt, wenn er sich in Messposition befindet. Zwi- 
schen detn Fadenleit element und dem in Messposition be- 
findlichen Fadenfanger ist ein Fadenspannungsmesser an- 
geordnet, der zur Erfassung der Fadenspannung dient und 
ein dieser entsprechendes elektrisches Signal liefert. 
Somit ist eine Grundvoraussetzung fur eine vielseitigere 
Anwendung des Fadenmessgerats geschaffen- Es kann nicht 
nur die Fadengeschwindigkeit oder die Fadenmenge sondern 
auch die Fadenspannung gemessen werden, was den Anwen- 
dungsbereich des Handmessgerats wesentlich erweitert. 
AuSerdem ist mit der erf indungsgemaSen Anordnung eine 
Voraussetzung geschaffen, die Fadenspannung nahezu voll- 
kommen unabhangig vom Geschick des Bedieners zu messen. 
Es kommt weder darauf an, in welchem Winkel das Faden- 
messgerat zu dem Faden gehalten wird, noch ist sonstige 
Handfertigkeit von Not en. Der Faden lauft zu beiden Sei- 
ten des Fadenspannungsmessers uber jeweils wenigstens ein 
Fadenleit element, so dass der Winkel, mit dem der Faden 
den Fadenspannungsmesser streift, ohne Zutun des Bedie- 
ners richtig festgelegt ist. Es konnen dadurch Fehlmes- 
sungen vermieden werden. Auch kann der Faden wahrend der 
Messiing kaum von dem Fadenmessgerat abspringen, auch dann 
nicht wenn es mit seinem Griff nicht ganz parallel zu dem 
Faden gehalten wird. 

Das von dem Fadenfanger getragene Fadenf uhrungsele- 
ment ist vorzugsweise eine reibungsarm drehbar gelagerte 
Fadenrolle, die von dem Faden in Drehung versetzt wird. 
So werden genaue Fadenspannungsme s sungen moglich, .ohne 
die Fadenspannung an dem laufenden Faden zu verf alscheh. 
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Die Messposition des Fadenf angers wird vorzugsweise 
durch ein Anschlagmittel festgelegt, so dass die Position 
unabhangig vom Geschick des Bedieners und von etwaigen 
Toleranzen in dem Betatigungsmechanismus prazise einge- 
halten wird. Das Anschlagmittel ist beispielsweise eine 
den Bewegungsweg des Fadenfangers begrenzende Anlagefla- 
che, ein Zapfen, ein Vorsprung oder dergleichen. 

Der Fadenfanger ist vorzugsweise ein schwenkbar gela- 
gerter Hebel . Alternativ konnen jedoch auch verschieb- 
bare, linear bewegliche Elemente oder dergleichen zum 
Einsatz kommen. Die. Ausbildung des Fadenfangers als 
Schwenkhebel hat jedoch den Vorzug, dass ein Faden be- 
sonders leicht auf genommen und in Messposition iiberfuhrt 
werden kann. 

AuEer dem Fadenspannungsmesser kann das Fadenleit- 
element mit einer Sensoreinrichtung, wie beispielsweise 
einem Drehpositionssensor oder einem Drehzahl sensor ver- 
bunden sein. Dadurch konnen Fadengeschwindigkeit , Faden - 
menge und dergleichen gemessen werden. 

Der Fadenspannungsmesser weist vorzugsweise ein als 
Stift, beispielsweise als Keramikstif t , ausgebildetes 
Fadenauf lageelement auf, das sich im Wesentlichen par- 
allel zu der Drehachse des Hebels quer zu dem durchlau- 
fenden Faden erstreckt . Der Stift kann unmittelbar von 
einem Kraft sensor getragen sein. Unter dem Einfluss der 
von dem ausgelenkten Faden ausgehenden Kraft ergibt sich 
dabei keine merkliche Bewegung des Stifts, wodurch der 
Fadenspannungsmesser schnell und prazise anspricht. 
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Der Padenspannungsmesser ist vorzugsweise mit einem 
in dem Handmessgerat innerhalb des Gehauses angeordneten 
Verarbeitungseinrichtung verbunden, die mit einer Dis- 
playeinrichtung verbunden ist. Die Displayeinrichtung 
dient in Verbindung mit einem Bedienknopf der Steuerung 
des Fadenmessgerats . Der Bedienknopf ist vorzugsweise auf 
eine Einhandbedienung eingerichtet . Dies wird erreicht, 
indem er als Dreh-Drucktaster ausgebildet ist. Die Ein- 
stellung unterschiedlicher Messvorgaben kann uber eine 
Meniifuhrung erfolgen, die von der Verarbeitungseinrich- 
tung vorgegeben wird. Die Auswahl von Memipunkten kann 
durch Drehung des Bedienknopf s und die Auswahl von Memi- 
punkten durch Driicken des Bedienknopf s erfolgen. 

Die Verarbeitungseinrichtung ermoglicht eine erhohte 
Funktionalitat . Beispielsweise konnen Fadenspannung in 
unt er s chi e dl i chen Einhe i t en , Fadendur chs chn i 1 1 s sp annung , 
Fadenspitzenspannung usw. gemessen werden. Aufierdem kann 
die Abweichung von einer Normal spannung angezeigt werden. 
Daruber hinaus 'ist es moglich, die Fadenlange in ver- 
schiedenen Einheiten, wie Meter, Zoll, Yard anzugeben. Es 
ist daruber hinaus moglich, Fadengeschwindigkeit in un- 
terschiedlichen Einheiten sowie als Durchschnittswert , 
als Spitzenwert, sowie die Fadengeschwindigkeitsschwan- 
kung anzuzeigen. 

Bei einer vorteilhaf ten Ausf uhrungsf orm ist die Ver- 
arbeitungseinrichtung' aufierdem mit einer Schnittstelle 
verbunden, die Signale von einer aufieren Quelle erhalten 
kann. Die Schnittstelle kann als Steckverbindungseinrich- 
tung fur Kabel oder auch kabellos ausgebildet sein. Bei- 
spielsweise konnen hier Signale ankommen, die die Maschi- 
nendrehzahl kennzeichnen. Die Verarbeitungseinrichtung 
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kann damit gewichtete GroSen wie Fadenlange pro Maschi- 
nenumdrehung bestimmen und anzeigen. 

.Das Handmessgerat weist zur Stromversorgung der Ver- 
arbeitungseinrichtung ein oder mehrere Batterien oder 
Akkus auf . Diese sind vorzugsweise in dem Gehause in ei- 
nem Batterieraum untergebracht , dessen Verschlussdeckel 
zugleich das Betatigungsorgan bildet . Der Betatigungs- 
mechanismus kann dabei als Riegeleinrichtung dienen, die 
den Verschlussdeckel freigibt, sobald dieser zur Uberfuh- 
rung des Padenfangers aus seiner Fangposition in die 
Messposition auf das Gehause zu bzw. in dieses hinein 
gedruckt wird. Die Entriegelung des Verschlussdeckels 
stort hier nicht, denn dieser ist durch die Hand des Be- 
dieners gehalten. Sobald er jedoch freigegeben wird, 
springt er in seine Ausgangsposition zuruck, in der er 
wiederum durch den Betatigungsmechanismus verriegelt ist. 
Soli er abgenommen werden kann dies erfolgen, indent der 
Fadenf anger in seiner Messposition^ gehalten wird, wahrend 
das Betatigungsorgan freigegeben wird. 

Weitere Einzelheiten vorteilhaf ter Ausfuhrungsf ormen 
der Erfindung ergeben sich aus der Zeichnung, der Be- 
schreibung oder Unteranspruchen. In der Zeichnung ist ein 
Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung veranschaulicht . Es 
zeigen: 

Figur 1 ein Fadenmessgerat in Seitenansicht , 

Figur 2 das Fadenmessgerat nach Figur 1 in einem 

anderen MaSstab in Draufsicht, 
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Figur 3 



Figur 4 



Figur 5 



Figur 6 



Figur 7 



Figur 8 



das Fadenmessgerat nach Figur 2 in einem 
anderen Mafcstab in ausschnittsweiser und 
teilweise aufgeschnittener Darstellung, 

den Fadenfanger des Fadenmessgerats in 
Fangposition, 

den Fadenfanger des Fadenmessgerats in 
Messposition, 

das Fadenmessgerat in langs geschnittener, 
schematisierter Darstellung mit Be- 
tatigungsorgan in unbetatigtem Zustand, 

das Fadenmessgerat nach Figur 6 mit Betati- 
gungsorgan in Betatigungsstellung, 

das Fadenmessgerat nach Figur 6 und 7 mit 
abgenommenem Batterief ach-Verschlussdeckel 

und 



Fig. 9 bis 11 verschiedene Displayanzeigen des Fadenmess- 
gerats . 



-7- 



In Figur 1 ist ein Fadenmessgerat 1 veranschaulicht , 
das ein langliches, dabei stumpfwinklig abgewinkeltes 
Gehause 2 mit zwei Gehauseabschnitten 3, 4 aufweist. Der 
langere Gehauseabschnitt 4 dient als Handgriff . An seiner 
in Gebrauch detn Benutzer zugewandten Ruckseite ist ein 
Display 5 sowie ein Bedienknopf 10 angeordnet. An seiner 
von dem Benutzer weg weisenden Vorderseite ist ein ver- 
schiebbar oder schwenkbar gelagerter Ausldsehebel 6 an- 
geordnet . Dieser kann schalenf ormig als Gehauseabschnitt 
oder Gehauseteil ausgebildet sein und, wie an spaterer 
Stelle noch deutlicher wird, beispielsweise zugleich als 
Batterief achdeckel- dienen. 

Das Fadenmessgerat 1 weist an dem vorderen freien 
Ende 7 einen Fadenf anger 8 auf , zu dem ein schwenkbar 
gelagerter Hebel 9 gehort . Der in Figur 2 in Draufsicht 
erkennbare Hebel 9 ist zwischen zwei gabelartig einen 
Durchgang 11 begrenzenden Schenkeln 12, 14 des Gehause- 
abschnitts 3 angeordnet. Der Hebel 9 tragt an seinem 
freien Ende 15 'ein Fadenf uhrungs element 16 in Form einer 
drehbar gelagerten Fadenrolle 17, deren Drehachse 18 par- 
allel zu der Schwenkachse 19 des Hebels 9 ausgerichtet 
ist (Figur 3) . Der durch den Hebel 9 gebildete Fadenf an- 
ger 8 ist zwischen zwei Positionen I, II schwenkbar, die 
aus den Figuren 4 und 5 hervorgehen. Der Schwenkwinkel ct 
betragt dabei vorzugsweise etwas weniger als 180°. Die 
Position I ist eine Fangposition, in der eine gedachte 
Verbindungslinie zwischen der Drehachse 18 und der 
Schwenkachse 19 etwa rechtwinklig zu einem anzutastenden 
Faden 21 steht . Die andere Position II (Figur 5) isf die 
Messposition, in der der Hebel 9 an einem Anschlagzapf en 
22 anliegt. 
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Konzentrisch zu der Schwenkachse 18 oder in unmittel- 
barer Nachbarschaf t derselben ist ein Fadenleitelement 23 
in Form einer drehbar gelagerten Fadenrolle 24 angeord- 
net, die wie auch die Fadenrolle 17 eine Fadenrille auf- 
weist. Der Fadenrillen der Fadenrollen 17, 24 sind, wie 
Figur 3 veranschaulicht, in einer gemeinsamen Ebene E 
angeordnet, auf der die Schwenkachse 19 und die Drehachse 
18 senkrecht stehen. Die Fadenrolle 24 ist beispielsweise 
mit einem Drehgeber 25 verbunden. Dieser gibfc elektrische 
Signale entsprechend der Drehung der Fadenrolle 27 ab. 
Der Drehgeber 25 ist mit einer nicht weiter veranschau- 
lichten Verarbeitungseinrichtung verbunden, die bei- 
spielsweise auf der aus den Figuren 6 und 7 ersichtlichen 
Leiterplatte 26 in Form eines Mikrorechners untergebracht 
ist. Die Verarbeitungseinrichtung 26 ist mit dera Display 
5 verbunden, das zur Gerateeinstellung, Bedienung und zur 
Messwertanzeige dient . 

Zwischen dem Fadenleitelement 23 und dem in Messposi- 
tion befindlichen Fadenf uhrungs element 16 ist, wie Figur 
5 veranschaulicht, ein Fadenauf lageelement 27 in Form 
eines Stifts 28 angeordnet, der sich etwa parallel zu der 
Schwenkachse 19 erstreckt (Figur 3) . Der Stift 28 ragt 
mit seinem freien Ende in den Durchgang 11 und ist an 
seinem anderen Ende mit einem Kraft sensor 29 verbunden. 
Der Kraftsensor 29 und der Stift 28 bilden einen Faden- 
spannungsmesser 31. Dieser ist mit der Verarbeitungsein- 
richtung verbunden und sendet elektrische Signale an die- 
se, die der. erfassten Fadenspannung entsprechen. Wie Fi- 
gur '5 veranschaulicht, ist der Stift 28 oberhalb einer 
die Fadenrolle 24 mit der Fadenrolle 17 verbindenden Tan- 
gente angeordnet, so dass der durchlauf ende Faden 21 mit 
einem stumpfen Winkel uber den Stift 28 lauft. Die genaue 
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Grdfie dieses Winkels wird durch die Position des An- 
schlagzapfens 22 festgelegt. 

Der Hebel 9 ist mit einem trichterf ormigen Ausschnitt 
32 versehen, der beim Schwenken des Hebels 9 in Messposi- 
tion iiber den Stift 28 findet, ohne diesen zu beruhren. 

Das Verschwenken des Hebels 9 erfolgt durch. Betati- 
gung des Auslosehebels 6, der insoweit ein Betatigungs- 
organ bildet . Die Figuren 6 und 7 veranschaulichen ein 
Ausfuhrungsbeispiel fur den zugehorigen Betatigungsmecha- 
nismus 33, der den Auslosehebel 6 mit dem Hebel 9 verbin- 
det. Zu dem Betatigungsraechanismus 33 gehort ein drehfest 
mit dem Hebel 9 verbundenes Zahnrad 34, das mit einer in 
dem Gehause 2 axial verschiebbar gelagerten Zahnstange 35 
kammt. Die Zahnstange 35 steht mit ihrem anderen Bnde mit 
einem Zahnrad 3 6 in Verbindung, das in dem Gehause 2 
drehbar gelagert ist. Das Zahnrad 3 6 kammt mit einem 
Zahnrad 37, das drehbar gelagert, dabei aber drehfest mit 
einem Hebel 3 8 Verbunden ist. Dieser weist ein hakenfor- 
mig ausgebildetes Ende 39 auf, das in Ruheposition mit 
einem nasenf ormigen Fort sat z 41 in eine Offnung 42 des 
Auslosehebels 6 greift. Dieser ist schalenf ormig aufge- 
baut, wobei er an seinem einen Ende einen seitlich weg 
ragenden Zapfen oder einen ahnlichen Vorsprung zur 
schwenkbaren Lagerung in einer Kulissenfuhrung 43 jauf- 
weist. Die Offnung 42 ist etwa radial zu der so durch die 
Kulissenfuhrung 43 definierten Schwenkachse ausgerichtet , 
die in Figur 6 etwa senkrecht auf der Zeichenebene steht. 
Der Hebel 3 8 ist so angeordnet, dass der Vorsprung 41 aus 
der Offnung 42 herausfahrt, wenn der Hebel 6 auf das Ge- 
hause 2 zu und in dieses hineingedruckt wird. Dabei •• 
druckt eine vordere Wand 44 gegen den Hebel 38 auch dann, 
wenn der Vorsprung 41 aus der Offnung 42 herausgef ahren 
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ist. Itn Ruhezustand schlieSt der Auslosehebel 6 mit dem 
Hebel 3 8 vorzugsweise einen stumpfen oder spitzen Winkel 



em. 



An geeigneter Stelle weist der Betatigungsmechanismus 
33 ein Federmittel auf . Beispielsweise kann dieses durch 
eine Zugfeder 45 gebildet sein, die die Zahnstange 35 in 
einer ausgewahlten Langsrichtung so vorspannt, dass der 
Hebel 9 auf seine Fangposition I bin vorgespannt ist. 

Der Auslosehebel 6 ist als Batterief achdeckel ausge- 
bildet. Er uberwolb't" ein darunter liegendes Batterief ach 
46, indem ein oder mehrere Batterien 47, 48 zur Span- 
nungsversorgung der Verarbeitungseinricbtung angeordnet 
sind. Sie konnen von der Leiterplatte 26 getragen sein. 
Diese tragt beispielsweise einen zusatzlichen Schalter 
49, der die Verarbeitungseinrichtung aktiviert. Der Be- 
tatigungsmechanismus 33 weist vorzugsweise ein gewisses 
Spiel oder eine Elastizitat auf,- die ein weiteres Nieder- 
drucken des Auslosehebels 6 zur Aktivierung des Schalters 
49 gestattet, nachdem der Hebel 9 seine Messposition II 
erreicht hat. 

Das insoweit beschriebene Fadenmessgerat 1 arbeitet 
wie f olgt : 

Das Fadenmessgerat 1 wird durch einen Tastendruck auf 
den Bedienknopf 10 eingeschaltet . Altemativ oder ergan- 
zend kann vorgesehen werden, das Fadenmessgerat 1 durch 
Betatigung des Auslosehebels 6 einzuschalten. Das Aus- 
schalten des Fadenmessgerat s erfolgt automatisch nach ^ 
Ablauf einer Wartezeit ohne weitere Betatigung oder al- 
temativ durch langeren Druck auf den Bedienknopf. Das 
Display 5 ist in Figur 9 oben links mit alien Anzeige- 
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moglichkeiten veranschaulicht . Durch Drehen und/oder Dru- 
cken des Bedienknopfs 10 (je nach Ausfuhrungsf orra) konnen 
die drei Grundbetriebsarten Messen (MEASURE) , Speichern 
(MEM) und Einstellung (SETUP) ausgewahlt werden. Das dem 
Messen dienende Menu ist in Figur 9, linke Spalte, zweite 
Zeile, veranschaulicht. Ist es aktiviert, kann die Mes- 
sung der Maschinendrehzahl , der Fadenlange, der Faden- 
spannung und der Fadengeschwindikgeit ausgewahlt werden. 
Die zweite Zeile der Figur 9 veranschaulicht verschiedene 
Anzeigen, z.B. fur Durchschnittsdrehzahl oder fur aktuel- 
le Drehzahl (dritte und vierte Spalte) . Die erste Zeile 
veranschaulicht hingegen verschiedene Einstellungen (SE- 
TUP) , beispielsweise. fur die ausgewahlte Einheit (m/min, 
m, yd/min oder inch) , 

Ahnlich kann die Messung der Fadenlange in verschie- 
denen Betriebsarten ausgewahlt werden (Figur 9, dritte 
Zeile, zweite Spalte bis fiinfte Zeile, erste Spalte) . Die 
Menus und Anzeigen des Displays 5 fur die Fadenspannung 
■ sind Figur 9, Zeile fflnf; Spalte 2 bis Figur 10, Zeile 
drei, Spalte 2 zu entnehmeh. Die ubrigen Anzeigen betref- 
fen die Fadengeschwindigkeit . 

Ist der gewunschte Messmodus ausgewahlt, wird das 
Fadenmessgerat, wie Figur 4 veranschaulicht, an den Faden 
herangefuhrt, bis die Fadenrolle 17 den Faden 21 hinter- 
greift. Wird nun der Auslosehebel 6 betatigt; klappt der 
Hebel 9 aus seiner Fangposition I in seine Messposition 
II, wie Figur 5 veranschaulicht. Der Hebel 9 legt sich 
dabei an den Anschlagzapf en 22 an und findet so eine de- 
finierte Position. In dieser lauft der Faden 21 uber den 
Stift 28, wobei an dem Kraftsensor 29 eine der Fadenspan- 
nung entsprechende Kraft registriert wird. Diese wird von 
der Verarbeitungseinrichtung in einen Fadenspannungswert 
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umgesetzt und auf dem Display .5 gemaS Figur 9 oder 10,. 
angezeigt. Je nach Auswahl kann dabei die Durchschnitts- 
spannung, die Spitzenspannung,' die Sollspannung, die 
Spannungsabweichung von dieser oder dergleichen angezeigt 
werden . 

Die eigentliche Messung wird dann aktiviert, wenn der 
Bedienhebel 6 fest in das Gehause 2 gedruckt wird, nach- 
dem der Hebel 9 seine Messposition II bereits erreicht 
hat. Der Bedienhebel 6 betatigt dann den Schalter 49 zur 
Durchfuhrung der Messung. In seiner davor liegenden Posi- 
tion, in der der Hebel 9 den Anschlagzapf en 22 bereits 
erreicht hat, der Schalter 49 jedoch noch nicht betatigt 
ist, kann der Bedienhebel 6 bedarfsweise durch einen 
nicht weiter veranschaulichten Schieber arret iert werden. 

Die Leiterplatte 26, bzw. die auf dieser angeordnete 
Verarbeitungseinrichtung kann, wie die Figuren 6 und 7 
veranschaulichen, mit einer Schnittstelle 51 in Form ei- 
ner an dem unteren Ende de's Gehauses 2 vorgesehenen 
Steckdose oder einer drahtlosen Funkstrecke versehen 
sein. Die Schnittstelle 51 dient zura Ein- und Ausleiten 
von Signalen (Daten) . Solche Signale oder Daten konnen 
die Maschinendrehzahl einer angeschlossenen Strickmaschi- 
ne oder ahnliche externe Daten reprasentieren, die von 
der Verarbeitungseinrichtung beriicksichtigt werden. Dies 
ermoglicht beispielsweise die Anzeige der Maschinendreh- 
zahl, gemaS Figur 9, Spalte 2, Zeile 2 bis Spalte 1, Zei- 
le 3 . AuSerdem ermoglicht die Zurverfugungstellung exter- 
ner Daten die Berechnung und Anzeige bezogener Grofien, 
wie beispielsweise die Fadenlange pro Maschinenumdrehung 
(Figur 9, Spalte 2, Zeile 3) . Auch konnen uber die 
Schnittstelle 51 bedarfsweise Daten an ein extemes Gerat 
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weiter geleitet werden. Dies kann insbesondere dann in- 
teressant sein, wenn mit dem Fadenmessgerat 1 eine Viel- 
zahl von Faden nacheinander abzutasten und zu kontrollie- 
ren ist. 

Der Wechsel der Batterien 47, 48 erfolgt folgenderma- 

Sen: 

Soil das Batteriefach 46 geoffnet werden, wird der 
Auslosehebel 6 in das Gehause 2 gedruckt . Der Vorsprung 
41 fahrt dabei aus der Offnung 42, so dass- keine Verrie- 
gelung mehr und auch keine sonstige f ormschlussige Ver- 
bindung zwischen dem. Auslosehebel 6 und dem Hebel 3 8 be- 
steht. Der den Batterief achdeckel bildende Auslosehebel 6 
kann jedoch nicht herab fallen, weil er von den Fingern 
der Bedienperson festgehalten ist, die den Ausl6sehebel 6 
gegen die Kraft der Zugfeder 45 halten muss. Zur Abnahme 
des Batteriefachdeckels wird nun der Hebel 9 beispiels- 
weise von Hand in seiner Messposition gehalten, wahrend 
der Auslosehebel 6 losgela'ssen wird. Er kann, weil der 
Hebel 3 8 in seiner, aus Figur 7 ersicht lichen, ausgelenk- 
ten Position verharrt, nun frei abgenommen werden. Dies 
ist aus Figur 8 ersichtlich. 

Die Montage des Batteriefachdeckels erfolgt auf umge- 
kehrtem Weg. Der Hebel 9 wird in Messposition II uber- 
fuhrt, woriach der Auslosehebel 6 in die Offnung des Bat- 
teriefachs eingesetzt werden kann. Wird der Hebel 9 frei- 
gegeben, verhakt der Hebel 38 sich mit dem Auslosehebel 6 
und halt diesen wiederum am Platz . 

Das erf indungsgemaSe Fadenmessgerat 1 ist ein Hand- 
messgerat mit einem Fadenf anger 8, der bei Betatigung 
eines Auslosehebel s 6 den Faden 21 uber ein Fadenaufla- 
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geelement 27 eines Kraftsensors 29 legt . Die erfasste 
Fadenspannung wird, wie auch die erfasste Fadengeschwin- 
digkeit einer Verarbeitungseinrichtung, • zur Anzeige und 
Weiterverarbeitung zugef uhrt . Das Gerat gestattet eine 
Einhandbedienung. Das bummerangf ormige Gehause 2 ist an 
einem Ende als Handgriff ausgebildet, an dem sowohl ein 
Auslosehebel als auch ein Bedienknopf 10, der als Dreh- 
Druck-Taster ausgebildet ist, als auch ein Display 5 an- 
geordnet ist. Der Bedienknopf 10 kann mit dem Daumen des 
Bedieners gedreht und gedruckt werden, so dass eine voll 
standige Bedienung, d.h. Auswahl aller Mess- und Be- 
triebsmodi, nur mit 'dem Daumen moglich ist. Die Messung 
wird durch den Auslosehebel 6 durchgef uhrt , der den Fa- 
denf anger 8 sowie einen Messaktivierungsschalter 49 be- 
tatigt '. 
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Bezuas?^ ichenl iste : 
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Fadenmessgerat 
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Gehause 


3, 4 
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12, 14 


Schenkel 


15 


Ende 


16 


Fadenf uhrungs el ement 


17 


Fadenrolle 


18 


Drehachse 


19 


Schwenkachse 


21 


Faden 


22 


Anschlagzapfen 


23 


Fadenleitelement ' ■ 


24 


Fadenrolle 


25 


Drehgeber 


26 


Verarbeitungseinrichtung 


27 


Fadenauf lageelement 


28 


Stift 


29 


Kraf tsensor 


31 


Fadenspannxangssensor 


32 


Ausschnitt 


33 


Betatigungsmechanisraus 


34 


Zahnrad 


35 


Zahnstange 


36, 37 


Zahnrad 


38 


Hebel 
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Ende 

Vorsprung 
Of fnung 

Kul i s s enf uhrung 

Wand 

Zugfeder 

Batteriefach. 

Batterien 

Schalter 



Ebene 



Patentanspruche : 

1. Fadenmessgerat (1) , insbesondere fur Freihandmessun- 
gen, 

mit einem Gehause (2) , das einen Handgriff (4) mit 
einem Betatigungsorgan (6) aufweist, 

mit einem Fadenf anger (8) , der zwischen zwei Posit io- 
nen (I, II), von denen eine eine Fangposition (I) und 
die andere eine Messposition (II) ist, beweglich ge- 
lagert und uber-einen Betatigungsmechanismus (33) mit 
dem Betatigungsorgan (6) verbunden ist, 

mit einem Fadenleitelement (23) , das an einer Stelle 
zwischen den beiden Positionen (I, II) angeordnet 
ist, und 

mit einem Fadenspannungsmesser (31) , der an einer 
Stelle zwischen der Messposition (II) und dem Faden- 
leitelement (23) angeordnet ist;. 

2. Fadenmessgerat nach Anspruch 'l, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Fadenf anger (8) einen schwenkbar gela- 
gerten Hebel (9) aufweist, der an seinem freien Ende 
ein Fadenf uhrungselement (16) tragt . 

3 . Fadenmessgerat nach Anspruch 2 , dadurch gekennzeich- 

net, dass das Fadenf uhrungselement (16) eine drehbar 
gelagerte Fadenrolle (17) ist . 

4 . Fadenmessgerat nach Anspruch 1 , dadurch gekenrizeich- 

net, dass die Messposition (II) des Fadenf angers (8) 
durch ein Anschlagmittel (22) festgelegt ist. 
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Fadenmessgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass das Fadenleit element (23).eine drehbar ge- 
lagerte Fadenrolle (24) ist, die mit einem Sensor 
(25) verbunden ist. 

Fadenmessgerat nach Anspruch 5, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Sensor (25) ein Drehpositionssensor 
oder ein Drehzahlsensor ist. 

Fadenmessgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Fadenspannungsmesser (31) ein Faden- 
auflageelement (27) aufweist, das mit einem Kraftsen- 
sor (29) verbunden ist. 

Fadenmessgerat nach Anspruch 2 und 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass das Fadenauf lageelement (27) ein sich 
im Wesentlichen parallel zu der Schwenkachse (19) des 
Hebels (9) erstreckender Stift (28) ist-, der von dem 
Kraftsensor (29) getragen' ist. 

Fadenmessgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Fadenspannungsmesser (31) mit einer 
Verarbeitungseinrichtung verbunden ist. 

Fadenmessgerat nach Anspruch 9, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Verarbeitungseinrichtung mit eiher Dis- 
playeinrichtung (5) verbunden ist. 

Fadenmessgerat nach Anspruch 9, dadurch gekennzeich- 
net, dass Fadenmessgerat nach Anspruch. 1/ dadurch 
gekennzeichnet, dass die Verarbeitungseinrichtung. mit 
einem Steuerschalter verbunden ist, dessen Bedien- 
knopf (10) an dem Handgriff (4) angeordnet ist. 
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12. Fadenmessgerat nach Anspruch 11, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Steuerschalter ein Dreh-Drucktaster 
ist . 

13. Fadenmessgerat nach Anspruch 10, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Verarbeitungseinrichtung zur Einstel- 
lung unterschiedlicher Betriebsmodi auf der Display- 
einrichtung (5) eine meniiorientierte Eingabe bereit- 
stellt. 

14. Fadenmessgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Verarbeitungseinrichtung eine Schnitt- 
stelle (51) zur Aufnahme externer Signale aufweist. 

15. Fadenmessgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Verarbeitungseinrichtung eine Schnitt- 
stelle (51) zur Abgabe von Signalen an eine exteme 
Einrichtung aufweist . 

16. Fadenmessgerat nach Anspruch 1„ dadurch gekennzeich- 
net, dass das Gehause (2) zwei langliche Schenkel (3, 
4) aufweist, die miteinander einen stumpfen Winkel 

e ins chl i efien . 

17. Fadenmessgerat nach Anspruch 16, dadurch gekennzeich- 
net, dass einer der Schenkel (3, 4) an seinem freien 
Ende (7) den Fadenf anger (8) tragt, wobei der andere 
Schenkel (4) als Handgriff dient . 

18. Fadenmessgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass in dem Handgriff ein Batterieraum (46) fur 
wenigstens eine Versorgungsbatterie (47, 48) angeord 
net ist. 
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19. Fadenmessgerat nach Anspruch 18, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Batterieraum (46) einen Verschlussde- 
ckel aufweist, der zugleich das Betatigungsorgan (6) 
bildet . 

20. Fadenmessgerat nach Anspruch 19 , dadurch gekennzeich- 
net, dass der Betatigungsmechanismus (33) mit dem 
unbetatigten Betatigungsorgan (6) durch einen Riegel 
(41) in formschlussigem Eingriff steht, urn dieses am 
Platz zu sichern. 

21. Fadenmessgerat nach Anspruch 20, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Riegel (41) durch die Betatigung des 
Betatigungsorgans (6) quer zu einem Abschnitt (44) 
des Betatigungsorgans (6) bewegt wird, um dieses zu 
entriegeln. 



Zus amme n fas sung : 

Das erfindungsgemaSe Fadenmessgerat- (1) ist ein Hand- 
messgerat mit einem Fadenf anger (8) , der bei Betatigung 
eines Auslosehebels (6) den Faden iiber ein Fadenaufla- 
geelement (27) eines Kraftsensors (29) legt. Die erfasste 
Fadenspannung wird, wie auch die erfasste Fadengeschwin- 
digkeit einer Verarbeitungseinrichtung, zur Anzeige und 
Weiterverarbeitung zugefuhrt. Das Gerat gestattet eine 
Einhandbedienung. Das bummerangf ormige Gehause (2) ist an 
einem Ende als Handgriff ausgebildet, an dem sowohl ein 
Auslosehebel als auch ein Bedienknopf (10) , der als Dreh- 
Druck-Taster ausgebildet ist, als auch ein Display (5) 
angeordnet ist. Der Bedienknopf (10) kann mit dem Daumen 
des Bedieners gedreht und gedruckt werden, so dass eine 
vollstandige Bedienung, d.h. Auswahl aller Mess- und Be- 
triebsmodi, nur mit dem Daumen moglich ist. Die Messung 
wird durch den Auslosehebel (6) durchgef uhrt , der den 
Fadenf anger (8) sowie einen Messaktivierungsschalter (49) 
betatigt . 

(Fig. 6) 
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